ll MECTROL® HIWIM

AUTOMAGAD INDUSTRIAL Motion Control and System Technology

Servo Motor

Manual Rapido

i
-
t3
13
-
e
B
-
e
-
-
=

meroeannannn

Revisdo: 140916.003RW




MECTROL BRASIL SERVO MOTOR MANUAL RAPIDO

Sumario
CUidados iIMPOrTANTES......uvviiiciiee et ebee e e 2
Y oY=l oF: [ o 1o F U SRR PSRRI 3
SEIVO DIV ..ttt e s s e e s e e s e e e e nanee 3
SEIVO IMOTON ettt s e s e e s eeee e snee 4
Cabo de POTENCIA ..eeveeiiiiieiieee e 5
Cabo dE ENCOET ...coueiiiiiiiieiieee ettt et s 6
Diagrama de LIACA0 ......cccevcuiiieiiiiie et ee et et 7
Ligagd0 MONOTASICA.......veieeeiiiie ettt e aa e e e earaea e ean 7
WFe Yot [o N H 4] = 1 o U USROS 8
Circuito de Controle Modo POSICA0 ......cuuuiieieeeeeiciiiteee e 9
Circuito de Controle Modo Velocidade e Torque ........ccccoceeeeeieeeeecveeeennee, 10
Conector de coNtrole CNB.......cc.eeveeiieriiniieeeeeee st 11
Descricdo dos pinos de CONTrole.......cccvieeeciiieie e 12
Parametrizagdo Por SOftWAre ........cooieuiee it 15
Configuracdo da porta de COMUNICACEA0 ....cccecuveeeeeeciiieeeiiee e e 15
Atualizacdo do firmware N0 driVe.........ccoccveieiiiiiieeeceee e 15
Configuragao dO MOLOI......cciiiiiiiiciee e e 15
Configuracdo do ajuste aUtOMALICO......cccuveeeiciiiieceiee e, 16
Configuracdo da apliCaga0 ....cccuveeeiciiie e 16
e T=4 =Y o 0 = o= To I =Y o' T o d 0 1 IS 16
Contatos para SUPOIte tECNICO: ....cccuvieieeiiee et et 16



MECTROL BRASIL SERVO MOTOR MANUAL RAPIDO

Cuidados importantes

* Na especificacdo do conjunto servo motor deve-se levar em consideragao
a velocidade de operagdo, torque de carga e momento de inercia do
sistema. Toda especificacdo realizada pelo cliente, sem orientagdo da
equipe HIWIN é de responsabilidade exclusiva do préprio cliente.

e Durante o acoplamento, fixacdo e transporte do motor, ndo podem
ocorrer esforgos axiais no eixo, pois esses danificam o encoder acoplado e
assim inutilizando o mesmo.

e Nunca utilizar cabos seccionados.

* Antes de ligar o drive e o motor, verifique todas as conexdes elétricas,
atentando-se também aos sistemas de protecdo elétrica da aplicacdo e
aterramento (mais detalhes sobre conexdes elétricas podem ser
encontrados no manual completo do drive D2).

® Em conjuntos com freio, atentar-se com os intervalos de liberagdo do eixo
para nao solicitar o acionamento com o eixo travado.

e Toda parametrizacdo e programacdo acarretam alteracdes significativas
no desempenho do conjunto, tais alteragdes podem inclusivamente
desabilitar prote¢des do conjunto. Toda parametrizacdo e programacgao
realizada pelo cliente, sem orientacio da equipe HIWIN é de
responsabilidade exclusiva do prdprio cliente.

e Durante alteragbes de firmware, ndo devem ocorrer interrupgdes na
alimentacdo do drive, nem quedas na comunicacao entre o drive e o
computador. Caso isto ocorra, podera danificar o drive e resultar na perda
da garantia.
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Especificacao
Code 1|2 (2|3 |4 |5 |6 |7 |8 |9 (10]11)12
Example D|2|T]| - 0|4 2|3 - S| -|B]| O
Product

HIWIN servo drive D2 ........... = D2

Type
17bit encoder only
13bit encoder only

Rated output

Voltage range

173 phase IO O A S R S sl =23

3 phase 22OVAC ... e =32
Interface

Standard............. e

EtherCATICOE] ..ovvvninne
EtherCAT(mega-ulink] .....
Standard with extension I/0 modules

R R R R R R EEE R RS R R RE R R R R

Frame size

A framelsuggestion: T00W rated oUtPUL] ... e
B framelsuggestion: 400W rated output] .....ocoovivieieiernrie e
C framelsuggestion: 1000W rated output]...........
D framelsuggestion: 2000W rated outpuUL]......ooviiieimimi e =

Encoder type

13bit less-wire incremental encoder =
17bit serial incermental encoder(HIWIN17) ... =
Dual Loop [Full closed Loop) and 17bit serial absolute encoder.........coviimiiemnieiiinn =

Model Misrace Standard |EhtherCATICoEl| EhtherCAT [mega-ulinkl | Standard with extension /0 modules | Modbus
D2[frame A-C | ] 0 0 X o
D 2T [frame A-C) o o o o 125
D2T[frame D ) i 0 o A A

0: Available X:Unavailable A:Please contact with Sales Representative.

@ Single and three phase AC voltage drive only support rated output which is lower or equal to 1000W,
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Code 1(2 |3 |4 |5 |6 |7 |89 |10]11]12
Example FIR|L|S|4|0|2|0|6|0)|6]|A

Product |
HIWIN AC servo motor series ... =FR

Type
Low inertia, small capacity(50W=400W] ............... =L5s
Medium inertia, small capacityl50W/100W/
GODWITEOND oo cocsiisssussissssmsiiassiisississsnrmmmassinine=, MS
Medium inertia, medium capacity(1000W/2000W)= MM

Output Power

LDDOW([Lew inertial ..o cvemnimcnsni e s =40

4LO00W([Medium inertia)
750W....
1000W..
2000W..

Drive input voltage

Holding brake options

Without-holdIng brake: i sm s it vzl
With holding brake ... = B

Encoder type

13bit incremental encoder'™.......... i ———————— 5
17bit absolute encoder........uiinii s s s snie s S B
HIWIN 17 incremental encoder.........coviiinnmmen e = 8

Frame size

A0mMmIBOWSTDOW) ....ccenicciniems s s s =04
A2 mmBOWHTOOW] .. s s s s = A
A0 mMmIZ00W/EOOW] ..o e e e snnnes =06
BOMMITTSOW oo s e S sy s =
130 mml1000W/ 2000W)] ..o s ssssses =13

Motor shaft

Round shaft / without 0il S8al ..........ccorvvmvrrminnemneererie e ieees
Round shaft [ with 0il 52al'™ ..o "
With key and center tap [ Without 0ilseal........cciiiiiiiiiie s s s =
With key and center tap f with ol seal...........coiini s —— =

[1] 13bit only supports FRLS0S/10/20/40,FRMSTS FRMM1K
[2] FRLS 05/10 For the motor with oil seal,please contact Sales Representative
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Code 1123|4567 |8(9%([10]11]12
Example H/ V| P|S|O0O|4|A|A|O|S5 M| B

Type
HIWIN motor cable.......covwmnnn = HYP

Capacity
Small capacity [SOW=T50W].....c.ooiviiriniininn= 5
Medium capacity (1000W/2000W] .......cccoemiiiinn =M

Number of pin

Motor cable without holding brake .........ccoooviiniiemenines =04
Motar cable with holding brake ..o = 06

Motor side connector
AMP connector [SOW=-750W)........cccoevennne

Straight waterproof connector (1000W/2000W) . =
L-type waterproof connector (1000W/2000W]........cocevvnviiiiniinnns

Drive side connector

Open cable ends (50W-1000W) .. o ®
R-type terminals [ZO00W] ...c..oviiiiiieiie e csse b5

Cable length
IM.........
SM..e

TOM. e, wise oo™ 10M

Cable type
Highly flexible ... s = B
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Code 112 |34 |5|6|7 8|9 |10(11]12
Example H|VI|IE|1T]|]7|1|A|B|OD|5|M|B

Type

HIWIN encoder cable..............ccooe =HVE

Encoder Type

13bit incremental encoder .......cccovvvviriiienmmennn =13l

HIWIN 17 incremental encoder. ... =171

17bit absolute encoder....... . =17A

Encoder connector

AMP connector [SOW=750W]. ..o = A

Straight waterproof connector (1000W/2000W] .ooveviniiiiiinncvnnenns =

L-type waterproof connector (1000W/2000W)]....cocovvrrverrermrerennnens =C

Drive side connector

SCR CONMMBEROT . iiiieie it e r e s s sr e e =B

Cable length

5M... .= 05M

T™... .=07TM

TOM it e R =10M

Cable type

Highly flexible .....coicimiieinn e RA— -
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Diagrama de Ligacao
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AC110/220
Source
I
$ D2 Series
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FL CN1
I % L1 Main
Noise Filter i oo L2 } Power
@ MC L L3 Supply
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- +
B+ b ‘Uﬁ | T Motor
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--------- : Optional connected( Brake, Regen)



MECTROL BRASIL SERVO MOTOR MANUAL RAPIDO

12-24vcc

with external resistors

(1) When the host is NPN using 12,24V power

Dl oo ||| =

ry
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48
49
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Z-phase output
{open collector)

—_
7

: Twisted pair

(2) When the host is NPN using 24V power
without external resistors

H5iia

Zkl 3 s,
=it g, LR J
x5 ol F
T vde
LR

(3) When the host is PNP using 12,24V power
with external resistors

5112

2kl 3 pm R
=it 4ﬂ/ |
2 5 ,_ 3 ol

2k 2K
it
2k 2k
= I
= 220

(4) When the host is PNP using 24V power
without external resistors

2k 2k 1 ;\,—I
= F11220 4] i f
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ST

(i

pecifications of R
1k ohm 1/2W
2k chm 1/2W
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Wista frontal do conector CHE. Parte malor
Com a parta malor para cima.

Pino 49

Vista posterior do conector CNE (tipo 1)

Com a parte malor para cima.

Vista posterior do conector CNG (tipo 2).
Com & parte malor para cima.

Impariss
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Descricao dos pinos de controle

DESCRICAO

ENTRADA DE PULSOS PARA BAIXA FREQUENCIA (500Kpps)

ENTRADA DE DIREGAO PARA BAIXA FREQUENCIA (500Kpps)

REFERENCIA DE TERRA DIGITAL

SAIDA BUFFER DO ENCODER (RS422)

REFERENCIA DE TERRA DIGITAL

SAIDA ZERO ENCODER

ENTRADA ANALOGICA (MODO TORQUE/VELOCIDADE)

SEM FUNCAO PADRAO

SEM FUNGAO PADRAO

ENTRADA DE PULSOS PARA ALTA FREQUENCIA (4Mpps)

12



MECTROL BRASIL SERVO MOTOR MANUAL RAPIDO

SINAL DESCRICAO

ENTRADA DE DIREGAO PARA ALTA FREQUENCIA (4Mpps)

COMUM PARA ENTRADAS DIGITAIS

ENTRADA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL

ENTRADA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL

ENTRADA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL (PADRAO — HABILITA EIXO)

ENTRADA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL

ENTRADA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL

ENTRADA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL

ENTRADA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL

ENTRADA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL

ENTRADA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL

S/ FUNGCAO DRIVE D2 - 110 DRIVE D2T

SAIDA DIGITAL - FUNGAO CONFIGURAVEL (PADRAO — SERVO PRONTO)

SAIDA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL (PADRAO — ERRRO)

SAIDA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL

SAIDA DIGITAL — FUNGAO CONFIGURAVEL

SAIDA DIGITAL - FUNGAO CONFIGURAVEL
(*DISPONIVEL SOMENTE NO MODELO D2T)

REFERENCIA DE TERRA ANALOGICA

REFERENCIA DE TERRA

13
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Tabela de erros
Motor em curto (sobre corrente) detectado

Sobre tensdo detectada

Erro de posigdo acima do limite configurado

Erro de encoder

Protecdo térmica atingida

Motor desconectado ou cabos/conectores danificados
Sobre temperatura no Drive

Sub tensdo detectado na alimentacao de poténcia do drive
Falha no cartdo de encoder

Erro de energizacao do motor

Erro na comunicacdo serial do encoder

Erro no sensor Hall

Erro de controle de corrente

Erro de desvio hibrido (configuragdo Dual Loop)

Erro inconsistente (verificar aterramento)
*Mais detalhes sobre mensagens de erros, possiveis causas e solugées podem ser encontrados no manual

completo do drive D2 ou entrando em contato com o suporte técnico Mectrol.

Tabela de alarmes

CcODIGO MENSAGEM LIGHTENING

Software fim de curso esquerda atingido

Software fim de curso direita atingido

Fim de curso esquerda atingido

Fim de curso direita atingido

Limite da saida PWM do drive excedido

Alerta de erro posicdo - excede o limite configurado
Alerta de erro velocidade - excede o limite configurado
Limite de corrente - excede o limite configurado
Limite de aceleragdo - excede o limite configurado
Limite de velocidade - excede o limite configurado
Dois fins de cursos ativos

Alerta de falha no Home

Conflito entre comando de pulsos e comando de home
*Mais detalhes sobre mensagens de erros, possiveis causas e solugées podem ser encontrados no manual

completo do drive D2 ou entrando em contato com o suporte técnico Mectrol.
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Parametrizacao por software

Utilizando software “lightening”, compativel com Windows XP, Windows 7,
Windows 8, 32 bits ou 64 bits disponivel nos sites da HIWIN de forma gratuita.

e Entrar em “Tools”

e Entrar em “Communication setup”

e Escolher a “Port” que seu computador identificou
e (licar botdo “Apply”

e Entrar em “Tools”

e Entrar em “Upgrade/Downgrade firmware”

® Selecionar a versao

e  Entrar em “File”

e Entrar em “Update selected firmware to amplifier”

e Clicar no atalho &

e Selecionar o motor da aplicacao

e Selecionar o encoder da aplicacao

e Selecionar o modo de controle da aplicacdo
e Salvar na memoria do drive ™¥

reset

® Reiniciar o drive

15
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e Clicar no atalho &2

® Posicionar o drive em uma posicao que possa executar pequenos
deslocamentos

e (licar no botado “execute”

e C(Clicar em “proceed”

e Aguarda LED “gain is tuned” acender

e Salvar na memoria do drive =

reset

e Reiniciar o drive

" = . . ~
e Entrar nos atalhos @ ¥ ™ para configurar conforme a aplicagdo
e Salvar na memoria do drive
reset

e Reiniciar o drive

e Entrar no atalho **, pode testar e controlar pelo software

e Entrar no atalho ®
® (Clicar em “edit”

e Escreva o programa
e Compile

® Faca o download

Nos sites da HIWIN é possivel fazer o download do manual de programacéo
PDL. Existe a possibilidade da programacao da aplicacdo ser feita pela equipe
HIWIN e embarcada, para isto é necessario a solicitacdo junto com a equipe de
vendas ou pelo e-mail engaplicacao@mectrol.com.br, neste caso haverd um
custo adicional referente ao servico de desenvolvimento de programacao.

Fone: +55(14)3281-8869
+55 (14) 99151-3055
E-mail: engaplicacao@mectrol.com.br

16
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MECTROL®

” ALITDMAI;.AEI INDUSTRIAL

ATENDIMENTO EM TODO TERRITORIO NACIONAL

Mectrol do Brasil

Av. Amapa, 8-16 - Vila Monlevade
17030-010 - Bauru - SP
Fone: (14) 4009-0507

vendasbr@mectrol.com.br

UNIDADE SAQ PAULO UNIDADE CAMPINAS UNIDADE BELO HORIZONTE
Av. Nazaré, 1.139 - 1° Andar - Ipiranga Av. Antonio Artioli, 570, Sala 137 Av. Raja Gabaglia, 4859, Sala 220/221
04263-100 S30 Paulo - SP Bloco Zug / Swiss Park Office 30360-663 Belo Horizonte - MG
Fone: [11) 3555-0000 13049-900 Campinas - SP Fone: (31] 3657-0507
vendasp@mectrol.com.br Fone: (19] 3778-9616 vendasmgamectrol.com.br
vendascampinas@mectrol.com.br
UNIDADE CLRITIBA UNIDADE JOINVILLE UNIDADE PORTO ALEGRE

Av. Cristovao Colombo,1694 Cj. 201

Av. Republica Argentina, 2510 '
o R.Capinzal, 241, Sala 106
Sala Ilgneacllz‘lll f;é‘;g_czﬁ'l'ztz'ha -PR 89221-147 Joinville - SC 90560-001 Porto Alegre - RS
S A Fone: (47) 3419-0070 Fone: (51) 3232-4646
vendaspr@mectrol.com.br vendasc@mectrol.com.br vendasrs@mectrol.com.br
=
% Encontre-nos:

WWW.MECTROL.COM.EBR =] Linked [[}]: Mectrot Automacso

HIWIN EUA HIWIN GmbH HIWIN JAPAO MEGA-FABS

HI ‘"]IN < VALE D05 cio ~ ALEMANHA * Koe - RAEL
® = CHICAGO www.hiwin.eu www.hiwin.co.jp www.mega-fabs.com

Motion Control and System Technology www.hiwin.com www.hiwin.de

HIWIN TECHNOLOGIES CORP.

= TAIWAN
www.hiwin.com.tw

HIWIN SUICA HIWIN FRANCA HIWIN S.R.0.

« SUiCA * FRANCA * REPUBLICA TCHECA
www_hiwin_fr www._hiwin_cz

www.hiwin.ch




