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Cuidados importantes 

 
• Na especificação do conjunto servo motor deve-se levar em consideração 

a velocidade de operação, torque de carga e momento de inercia do 

sistema. Toda especificação realizada pelo cliente, sem orientação da 

equipe HIWIN é de responsabilidade exclusiva do próprio cliente. 

 

• Durante o acoplamento, fixação e transporte do motor, não podem 

ocorrer esforços axiais no eixo, pois esses danificam o encoder acoplado e 

assim inutilizando o mesmo. 

 

• Nunca utilizar cabos seccionados. 

 

• Antes de ligar o drive e o motor, verifique todas as conexões elétricas, 

atentando-se também aos sistemas de proteção elétrica da aplicação e 

aterramento (mais detalhes sobre conexões elétricas podem ser 

encontrados no manual completo do drive D2). 

 

• Em conjuntos com freio, atentar-se com os intervalos de liberação do eixo 

para não solicitar o acionamento com o eixo travado. 

 

• Toda parametrização e programação acarretam alterações significativas 

no desempenho do conjunto, tais alterações podem inclusivamente 

desabilitar proteções do conjunto. Toda parametrização e programação 

realizada pelo cliente, sem orientação da equipe HIWIN é de 

responsabilidade exclusiva do próprio cliente. 

 

• Durante alterações de firmware, não devem ocorrer interrupções na 

alimentação do drive, nem quedas na comunicação entre o drive e o 

computador. Caso isto ocorra, poderá danificar o drive e resultar na perda 

da garantia.   
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Especificação 

Servo Drive 
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Servo Motor 
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Cabo de Potência 
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Cabo de Encoder 
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Diagrama de Ligação 

Ligação Monofásica  
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Ligação Trifásica  
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Circuito de Controle Modo Posição 
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10 

MECTROL BRASIL SERVO MOTOR MANUAL RÁPIDO

Circuito de Controle Modo Velocidade e Torque 
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Conector de controle CN6 
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Descrição dos pinos de controle 

 

PINO SINAL DESCRIÇÃO 

1 PUL 

ENTRADA DE PULSOS PARA BAIXA FREQUÊNCIA (500Kpps) 3 PUL+ 

4 PUL- 

2 DIR 

ENTRADA DE DIREÇÃO PARA BAIXA FREQUÊNCIA (500Kpps) 5 DIR+ 

6 DIR- 

13 SG REFERÊNCIA DE TERRA DIGITAL 

21 A 

SAIDA BUFFER DO ENCODER (RS422) 

22 /A 

48 B 

49 /B 

23 Z 

24 /Z 

25 SG REFERÊNCIA DE TERRA DIGITAL 

19 CZ SAIDA ZERO ENCODER 

14 ADC0+ 
ENTRADA ANALOGICA (MODO TORQUE/VELOCIDADE) 

15 ADC0- 

16 ADC1+ 

SEM FUNÇÃO PADRÃO 
17 ADC1- 

18 ADC2+ 

20 ADC2- 

43 DAC1 
SEM FUNÇÃO PADRÃO 

42 DAC2 

44 CWH+ 
ENTRADA DE PULSOS PARA ALTA FREQUÊNCIA (4Mpps) 

45 CWH- 
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PINO SINAL DESCRIÇÃO 

46 CCWH+ 
ENTRADA DE DIREÇÃO PARA ALTA FREQUÊNCIA (4Mpps) 

47 CCWH- 

7 COM COMUM PARA ENTRADAS DIGITAIS 

33 I1 ENTRADA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURAVEL  

30 I2 ENTRADA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURAVEL  

29 I3 ENTRADA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURAVEL (PADRÃO – HABILITA EIXO) 

27 I4 ENTRADA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURAVEL 

28 I5 ENTRADA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURAVEL 

26 I6 ENTRADA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURAVEL 

32 I7 ENTRADA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURAVEL 

31 I8 ENTRADA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURAVEL 

9 I9 ENTRADA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURAVEL 

8 N/C S/ FUNÇÃO DRIVE D2 – I10 DRIVE D2T 

35 01+ 
SAIDA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURÁVEL (PADRÃO – SERVO PRONTO) 

34 O1- 

37 O2+ 
SAIDA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURÁVEL (PADRÃO – ERRRO) 

36 O2- 

39 O3+ 
 SAIDA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURÁVEL  

38 O3- 

11 O4+ 
 SAIDA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURÁVEL 

10 O4- 

40 N/C SAIDA DIGITAL – FUNÇÃO CONFIGURÁVEL  
(*DISPONÍVEL SOMENTE NO MODELO D2T) 

12 N/C 

41 AGND REFERÊNCIA DE TERRA ANALÓGICA 

50 FG REFERÊNCIA DE TERRA 
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Tabela de erros 
CÓDIGO DESCRIÇÃO DO ERRO  

E01 SHORT Motor em curto (sobre corrente) detectado 

E02 OVERV Sobre tensão detectada 

E03 PEBIG Erro de posição acima do limite configurado 

E04 ENCOD Erro de encoder 

E05 SWHOT Proteção térmica atingida 

E06 UVWCN Motor desconectado ou cabos/conectores danificados  

E07 D.HOT Sobre temperatura no Drive 

E09 UND.V Sub tensão detectado na alimentação de potência do drive  

E10 V5ERR Falha no cartão de encoder 

E11 PHINI Erro de energização do motor 

E12 SER.E Erro na comunicação serial do encoder 

E13 HAL.E Erro no sensor Hall  

E15 CURER Erro de controle de corrente 

E17 HYBDV Erro de desvio híbrido (configuração Dual Loop) 

E19 HFLT Erro inconsistente (verificar aterramento)  
*Mais detalhes sobre mensagens de erros, possíveis causas e soluções podem ser encontrados no manual 

completo do drive D2 ou entrando em contato com o suporte técnico Mectrol. 

 

Tabela de alarmes 

CÓDIGO MENSAGEM LIGHTENING 
W01SWLL Software fim de curso esquerda atingido 

W02SWRL Software fim de curso direita atingido 

W03HWLL Fim de curso esquerda atingido 

W04HWRL Fim de curso direita atingido 

W05SVBIG Limite da saída PWM do drive excedido 

W06PE Alerta de erro posição - excede o limite configurado 

W07VE Alerta de erro velocidade - excede o limite configurado 

W08CUR.L Limite de corrente - excede o limite configurado 

W09ACC.L Limite de aceleração - excede o limite configurado 

W10VEL.L Limite de velocidade - excede o limite configurado 

W11BOTH Dois fins de cursos ativos 

W13HOM.E Alerta de falha no Home 

W14HOM.C Conflito entre comando de pulsos e comando de home 
*Mais detalhes sobre mensagens de erros, possíveis causas e soluções podem ser encontrados no manual 

completo do drive D2 ou entrando em contato com o suporte técnico Mectrol. 
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Parametrização por software 

 

Utilizando software “lightening”, compatível com Windows XP, Windows 7, 

Windows 8, 32 bits ou 64 bits disponível nos sites da HIWIN de forma gratuita. 

Configuração da porta de comunicação 

• Entrar em “Tools” 

• Entrar em “Communication setup” 

• Escolher a “Port” que seu computador identificou 

• Clicar botão “Apply” 

Atualização do firmware no drive 

• Entrar em “Tools” 

• Entrar em “Upgrade/Downgrade firmware” 

• Selecionar a versão 

• Entrar em “File” 

• Entrar em “Update selected firmware to amplifier” 

Configuração do motor  

• Clicar no atalho  

• Selecionar o motor da aplicação 

• Selecionar o encoder da aplicação 

• Selecionar o modo de controle da aplicação 

• Salvar na memoria do drive  

• Reiniciar o drive   
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Configuração do ajuste automático  

• Clicar no atalho  

• Posicionar o drive em uma posição que possa executar pequenos 

deslocamentos 

• Clicar no botão “execute” 

• Clicar em “proceed” 

• Aguarda LED “gain is tuned” acender 

• Salvar na memoria do drive  

• Reiniciar o drive   

 Configuração da aplicação 

• Entrar nos atalhos  para configurar conforme a aplicação 

• Salvar na memoria do drive  

• Reiniciar o drive   

• Entrar no atalho , pode testar e controlar pelo software 

Programação em PDL 

• Entrar no atalho   

• Clicar em “edit”  

• Escreva o programa 

• Compile 

• Faça o download 

 

Nos sites da HIWIN é possível fazer o download do manual de programação 

PDL. Existe a possibilidade da programação da aplicação ser feita pela equipe 

HIWIN e embarcada, para isto é necessário a solicitação junto com a equipe de 

vendas ou pelo e-mail engaplicacao@mectrol.com.br, neste caso haverá um 

custo adicional referente ao serviço de desenvolvimento de programação. 

Contatos para suporte técnico: 

Fone:  +55 (14) 3281-8869 

+55 (14) 99151-3055 

E-mail:  engaplicacao@mectrol.com.br 
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