HIWIN.

REQUISITOS PARA

IWMECTRDL

ESPECIFICACAO FUSO
Motion Control and System Technology DE ESFERAS AUTOMAGAO & ROBOTICA
Cliente: Data:
Contato: Telefone:
email: Unidade:

Maquina:

Fuso:

Dados da Aplicagdo

Angulo de Inclinagdo c
Tipo de Mancalizagdo
Carga Kg
Peso Mesa Kg
Comprimento Total do Fuso mm
Curso Util mm
Distancia entre Mancais mm
Forga Externa N
Velocidade mm/s
Aceleragdo mm/s?
Tempo Aceleragao s

Distance between supported
bearings Lt

Observagoes:

Modelo da Castanha:




