
Cliente: Data:

Contato: Telefone:

email: Unidade:

XY SEM

XZ PDL

XYZ CLP

CNC

mm

mm

X mm

Y mm

Z mm

X s

Y s

Z s

X Kg

Y Kg

Z Kg

X mm

Y mm

Z mm

Observações:

  

Repetitividade

Precisão do Posicionamento

Tempo de Posicionamento

Curso Efetivo

Massa da Carga

Distâncias da Carga para o centro

 

 

 

 

Montagem dos eixos Tipo do Controle

Características da Aplicação

REQUISITOS PARA 

ESPECIFICAÇÃO DE ROBÔ 

CARTESIANO


