REQUISITOS PARA
® ESPECIFICACAO DE ROBO ll I
Motion Control and System Technology CARTESIANO ALTOMAGAD INDUSTRIAL
Cliente: Data:
Contato: Telefone:
email: Unidade:
Montagem dos eixos Tipo do Controle
XY SEM
Xz PDL
XYZ CLP
CNC
I Caracteristicas da Aplicagdo I
Precisdo do Posicionamento mm
Repetitividade mm
X mm
Curso Efetivo Y mm
mm
X s
Tempo de Posicionamento Y S
s
X Kg
Massa da Carga Y Kg
Kg
Distancias da Carga para o centro
X mm
mm
mm

Observagoes:




